
 

MISE EN ŒUVRE  
→ TRAITER : ESP32 WEMOS (EDI MU) 

→ ACQUERIR : Suiveur de ligne AZDelivery KY-033 (WH-511) 
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1 – Mise en situation 
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2 – Plan de câblage / Montage 

Raccorder avec la carte ESP au suiveur de ligne :  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3 – Principe de fonctionnement du suiveur 

Le suiveur possède un émetteur IR et une photodiode réceptrice. 

L’émetteur envoie de la lumière infra-rouge. Cette dernière est 

réfléchie plus ou moins intensément sur la photodiode qui génère 

une tension plus ou moins importante en fonction de la couleur 

de l’objet placé devant le capteur. 

La sortie du capteur est équipée d’un circuit de mise en forme qui génère : 

- un 0 logique si la lumière est réfléchie (objet clair devant le capteur) ; 

- un 1 logique si la lumière n’est pas réfléchie (objet sombre devant le capteur). 

 

4 – Programme 

ESP32 Micropython programme qui affiche 0 si le suiveur voit une couleur claire ou 1 s’il voit du noir. 
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